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1. Применение.

 2. Преимущества.

ZWAE Sp. z o.o.

Двигательные приводы типа NSO80 предназначены для 
управления  разъединителями наружной установкии  
заземлителями высокого напряжения продукции ТОО ЗВАЭ, г. 
Лемборк. Могут они также приводить в движение аппараты, угол 
вращения которых перед переключением составляет 192°, а 
момент сопротивления при замыкании и размыкании не превышает 
800 нм. Эти приводы приспособлены к взаимодействию с ранее 
используемыми разъединителями и заземлителями продукции 
ЗВАР на напряжение 110, 220 и 400 кВ (в том числе ONIII110....., 
ONI220, ONS......, UNIII110....). Являются они идеальными 
заменителями ручных либо пневматических приводов в случаях 
модернизации существующих выключателей-разъединителей 
высокого напряжения.

l простая конструкция с использованием проверенных 
механизмов;
l большой момент вращения (800 нм), дающий возможность 

легкого маневрирования однополюсными и трехполюсными 
комплектами выключателей-разъединителей в самых тяжелых 
климатических условиях (при сильном обледенении);
l разные версии напряжений питания и управления (110 Вdc, 

220Вdc, 3 фазовые 230/240 Вac);
l разностороннее электрическое оснащение вспомогательным и 

управляющим оборудованием (в это входит 16 контурный блок-
контакт);
l возможность реализации дистанционного управления, 

электрической блокировки приводов силовой цепи и 
заземляющих ножей, а также защиты разности шин;
l антикоррозионная защита корпуса, изготовленного из 

алюминиевых листов и затем покрашенного;
l надежность;
l не нуждается в обслуживании.
Стандартное оснащение моторного привода NSO80-2:
l переключатель видов работы (режим работы дистанционный  

местный - ручной);
l 16 контурный блок-контакт (8NO+8NC);
l контакты, защищающие разности шин (1NO+1NC);
l система управления;
l термическая защита двигателя;
l комплект электромагнетической блокировки;
l система контроли напряжения;
l контактный ряд;
l агрегат нагревателя;
l кабельная пластина с блоком дросселей.

 3. OZNACZENIE  NAPĘDU.

Существует возможность доставки привода вместе с 
самоприспосабливающимися элементами для определенного типа 
разъединителя (заземлителя) высокого напряжения. 
Типичные самоприспосабливающиеся элементы это:
l опорная конструкция (ферма для подвешивания привода под 
основание разъединителя);
l соединяющий вал (сопряжение привода с разъединителем);
l коленчатая передача (на место пневматического привода);
l соединяющий механизм (сопряжение отдельных полюсов в 
трехполюсную группу, которая приводится в действие с помощью 
одного привода). Чаще всего применяется для разъединителей 220 
кВ, в которых у каждого полюса был отдельный пневматический 
привод.
Пример заказа:
Д в и г а т е л ь н ы й  п р и в о д  т и п а  N S O 8 0 - 2    с  
самоприспосабливающимися элементами для разъединителя 
ONIII110/6 производства ЗВАР:
- соединяющий вал 1,6 м;
- коленчатая передача разъединителя;
- опорная конструкция.

В состав двигательного привода входит:
[1] корпус;
[2] механизм с несколькоступеньчатой винтово-зубчатой 

передачей, приводящийся в движение электрическим 
двигателем;

[3] панель управления;
[4] переключатель видов работы;
[5] кнопки управления;
[6] комплекс электромагнетической блокировки;
[7] соединитель вторичных цепей (7 замыкающих контактов, 8 

размыкающих, 1р+1з для защиты разности шин);
[8] нагреватель для испарения находящегося внутри конденсата 

воды;
[9]  контактный ряд для подключения цепи управления и питания;
[10] предельные выключатели, отключающие питание двигателя 

после того, как вал достигнет предусмотренный угол вращения;
[11] блок контроли питания двигателя;
[12] блок кабельных дросселей;
[13] ведущий вал

 5. Конструкция привода.

Все элементы механизмов и управления, сложенные в общую 
конструкцию, размещены в корпусе, изготовленном из 
алюминиевых листов (покрашенных). Из крыши наружу выведен 
главный вал привода. На передней стенке корпуса рядом с 
кнопками управления находится выключатель вида роботы 
привода. На дне корпуса расположена кабельная пластина с 
дросселями для подсоединения кабелей питания и контроли, а 
также дросселя для вентиляции с сеточным вкладышем. В задней 
стенке находятся два отверстия М16 для крепления привода к 
опорной конструкции. 

Принцип действия привода:
  Подача импульса с помощью кнопки, находящейся на панели 
управления привода, либо также цепь управления снаружи,  
приводит к подключению через один из контакторов напряжения к 
двигателю. Вращательный момент с вала двигателя с помощью 
передачи передается на главный вал привода. После получения 
полного вращательного угла главного вала привода, то есть 192°, 
наступает раскрытие замыкающих контактов предельных 
выключателей и отключение питания двигателя.  Подача 
импульса второй кнопкой дает возможность выполнения 
обратного маневра. Во всей фазе действия привода наступает 
передача движения вала на блок-контакт, приводя к раскрытию 
его замыкающих контактов, а затем, когда главный вал 
оказывается в крайнем положении, происходит закрытие 
открытых контактов. Во время работы двигателя  переключается 
также сегмент выключателя (1з+1р) с контактами для защиты 
разности шин. В случае необходимости перехода на работу в 
ручном режиме, следует установить переключатель в положение 
«ручной» и подать напряжение на катушку блокировки, нажимая 
кнопку «блокировка», а потом вставить рукоятку для ручного 
маневрирования в боковую стенку привода. 

  Тип  привода:
l N SO80   -  двигательный  привод
l  NRO80   -  ручной  привод

NSO80NSO80 -2-2

   Обозначение  версии
конструкции

 4. Условия эксплуатации.
П р и в од ы  м о г у т  у с т а н а в л и в ат ь с я  в  о т к р ы т ы х  

распределительных устройствах в следующих условиях:
Температура воздуха:
-самая высокая 314К (+40°C)
-самая низкая 228K (-45°C)
Наибольшая относительная влажность воздуха  98 %

Приводы NSO-80 и NRO-80 соответствуют требованиям нормы:
PN-EN 60694:2001  общее решение касающееся норм 
распределительной и контрольной аппаратуры высокого 
напряжения.  



 6. Технические данные.

 Замечания:

Оставляем за собой право введения изменений, возникающих в результате технического прогресса.

 7. Размерный эскиз.

N.       Параметр                 Значения

1.   Номинальное напряжение / номинальный ток:
- двигатель клетчатый 3x 400 VAC /4,5 A
- двигатель с последовательным возбуждением 220 VDC / 4 A

110 VDC / 10 A

- катушки контактора контроли напряжения
(питающего двигатель) 400 VAC

220 VDC
110 VDC

- катушек контактора 220 VDC
220 VAC
110 VDC
110 VAC

- нагревателя 230 VAC
220 VDC

- электромагнитной блокировки 220 VDC
110 VDC    

2.   Номинальная мощность:
- двигатель клетчат ый 750 W
- двигатель с последовательным возбуждением 500 W

- катушки контактора   7 W

- нагревателя   25 W

- катушки блокирующего электромагнита     7 W

3.   Момент на валу:
- номинальный 500 Nm
- максимальный 800 Nm

4.   Время переключения выключателя высокого напряжения ок. 8 s

5.   Количество оборотов рукоятки ручного привода ок. 100

o o6.  Угол вращения главного вала 192  ± 2

7.   Номинальная соединительная способность блок-контактов AC-15;V; 2,5 A
DC-13; 220 V; 0,25 A

28.   Максимальный разрез проводов для присоединения 4 mm

9.   Уровень защиты корпуса IP 54

10. Масса привода ок. 56 kg

11. Номинальный механический ресурс 2000 циклов

Внимание:
1.Отклонения недопустимых размеров  1,5 %
2.Оставляем за собой право введения изменений, возникающих в результате технического прогресса.
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 8. Принципиальная схема привода NSO80-2.

Для трехфазового двигателя

Для последовательного двигателя

Zakład Wytwórczy Aparatów Elektrycznych Sp. z o.o.
ul. Gdańska 60; 84-300 Lębork
Tel.: +48 59 86-336-15; Fax: +48 59 86-333-86
e-mail: zwae@zwae.com.pl
www.zwae.com.pl

Замечания:
1. Представлено: K3 в позиции, когда отсутствует напряжение на L1, L2, L3;
                             S7 в позиции «ручное управление».
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Замечания:
1. Представлено: K3 в позиции, когда отсутствует напряжение питания.
                              S7 в позиции «ручное управление».
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K1 - Контактор замыкания 
K2 - Контактор размыкания
K3 - Контактор контроли напряжения питания двигателя 
K4 - Термическое реле 
S1 - Кнопка замыкания 
S2 - Кнопка размыкания
S3 - Кнопка снятия блокировки рукоятки ручного привода
S4 - Предельный выключатель замыкания
S5 - Предельный выключатель размыкания 
MP - Микровыключатель рукоятки ручного привода

S6 - Контакты для защиты разности сборочных шин 
S7 - Выключатель режимов управления (дистанционное-местное-ручное)
S8 - Блок-контакты
E - Нагреватель
M - Электрический двигатель
Y - Катушка блокировки рукоятки ручного привода
P - Выпрямительный мостик
R - Резистор 25ohm / 50Вт
A - Выключатель высокого напряжения 

S7 - Программа соединений

Позиция выключателя

Ручное упр

Местное (двигательное) упр.

Дистанционное упр.

Диаграмма взаимодействия главных контактов разъединителей
с контактами вспомогательными. 

Разъединитель
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замкнутый 

Потеря
контакта
токоведущего
узла

Достижение
требуемого
изоляционного
зазора

Разъединитель
полностью
разомкнутый


